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2019 年中国技能大赛——第三届全国工业机器人
技术应用技能大赛任务书一（样题）

工位号：

选手须知：

1. 任务书共 6 页，如出现任务书缺页、字迹不清等问题，请及

时向裁判申请更换任务书。

2. 本场比赛为实操部分第一阶段比赛，包含任务一、任务二和

任务三三部分内容，时间为 2小时。

3. 大赛提供部分图纸，位于“D:\技能大赛\”文件夹下。

4. 选手提交的试卷不得出现学校、企业、姓名等与身份有关的

信息，否则成绩无效。

5. 选手根据提供的物料清单核查物料，确认后签字交裁判保留，

如有疑问及时与裁判联系。
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任务描述：

现公司需要研发一套多品种物料转运及码垛工作站，您作为项目

负责人，需要完成工作站模块选择、工作站的布局搭建、电气线路、

气动回路的搭建及整体运行流程设计；在仿真环境下测试无误后，根

据提供的工艺标准，进行真实机械模块的安装、电气线路、气动回路

搭建。

在整个过程中，已完成连接的线路也有可能出现故障，需要您查

找、排除故障并做好记录。

任务一：工业机器人应用系统方案设计

根据任务描述，在提供的系统模块中，选择下表所示模块，利用

仿真软件搭建平台模型。

序号 名称 图片 数量

1
六轴工业机

器人模块
1套

2
四轴工业机

器人模块
1套

3 气源处理 1套

4 托盘支架 3套
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5 缓存区托架 1套

6
视觉光源模

块
1套

7
缓存区托架

及光源
1套

8
四轴机器人

底座
1套

9
AGV移动机

器人模块
1套

10 转盘底座 1套
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11
四轴吸盘夹

具
1套

12 原料托盘 B 1套

13
拼图及绘画

平台
1套

14
七巧板夹具

库
1套

15
七巧板六轴

机器人夹具
1套

16
七巧板转盘

（圆盘通用）
1套

根据任务书要求，在规定仿真软件上进行组件调整及运行流程的

虚拟仿真。

要求：

1. 移动输送系统托运任意一个原料盘到缓存区。

2. 四轴机器人抓取一个三角形，放置到转运转盘上。

3. 转盘旋转 180°。
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4. 六轴工业机器人能准确的抓取物料并准确的放入到绘图板。

5. 移动输送系统将原料盘放回原位，一个流程结束。

任务二：机械电气系统的安装与位置调整

（一）机械装配

根据任务书提供的产品装配工艺标准，严格按照工艺要求，将机

械模块在任务平台上进行安装固定。

要求：

1. 选手须严格按照技术方案中公布的技术规范操作，做到布局

合理、工艺标准，突显工匠文化。

2. 选手在竞赛平台上按照仿真软件的整体布局实施相关工作；

3. 保持平台以及周围环境卫生。

（二）电气控制回路搭建

根据任务要求，根据电气原理图，严格按照技术标准和工艺要求，

完成电路的连接。

要求：

1. 选手须严格按照技术方案中公布的技术规范操作，做到工艺

标准，突显工匠文化。

2. 保持平台以及周围环境卫生。

（三）气动回路设计与搭建

根据任务书描述，按照模块化思想，根据气动回路原理图完成气

动回路搭建。搭建完成后将工作气压调整到 0.5Mpa。

要求：

1. 选手须严格按照技术方案中公布的技术规范操作，做到工艺

标准，突显工匠文化。

2. 保持平台以及周围环境卫生。
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任务三：故障排除

在平台下方中间配电盘中有 5处电气故障，选手根据原理图，将

故障线的线号写到答题纸上，并将故障排除。

注：

该任务结束后，选手可举手示意裁判进行评判，举手后不得再进

行与任务相关的其他操作。


