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一、弘扬爱岗敬业、精益求精的工匠精神

本届大赛定位

二、培育支撑中国制造、中国创造的高技能人才队伍

三、重点考察“四新、两综合”

新知识

新工艺

新方法

新技能

知识的综合性

能力的综合性

动手动脑的能力

创新的能力

现场应变能力
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本届大赛技术特点

一、紧密结合工业机器人技术的发展要求，引入新的考核知识点

1.增加AGV自动导航机器人的应用，引入物流机器人技能考核；

2.AGV、SCARA和六轴工业机器人协同配合；

3.增强机器人智能视觉系统的作用；

4.增加生产线设计、布局及仿真功能。
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本届大赛技术特点

二、涵盖应用领域广

目前桌面型工业机器人主要应用于3C行业中物料的搬运、装配、码垛、打磨等

工序，结合工业现场实际，本次大赛采用五大任务模块通过工业现场实际部件

的装配、加工、打磨、检测等环节巧妙的融合了工业机器人所有轨迹运动和点

对点运动的典型应用。
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本届大赛技术特点

三、突出生产实际，强调竞赛过程符合实际生产模式

本届比赛过程完全按照企业的实际生产流程（安装、检测、编程调试、程序优

化、测试、定型）进行，提供企业使用的装调资料（机械装配图、工艺流程卡、

电气原理图、气动原理图、电气接线图等），以大赛的形式引领生产流程标准

化。
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本届大赛技术特点

四、弘扬工匠精神、注重细节

弘扬工匠精神，不仅要从容独立、踏实务实，还要摒弃浮躁、宁静致远，更要

精致精细、执着专一。本届大赛要求选手在装配过程中必须遵循相关的工艺、

规范和标准，如：工作站整体布局要求装配尺寸误差±2mm，每一根扎带距离

均匀分布、间距5cm,每一个插针的使用标准，需要参赛选手严格按照公布的工

艺、规范和标准进行操作。
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本届大赛技术特点

五、智能物料传送、面向智能制造

本次竞赛任务采用AGV进行物料供给，其调度系统打破以往1:N的调度模式，

本次竞赛任务AGV可在5G环境下完成N:N模式的调度与控制，并实时上传坐标

信息。
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本届大赛技术特点

六、竞赛任务多元化、平台具有开放性

竞赛任务设置综合考虑选手对工业机器人系统应用相关技术技能水平，竞

赛任务多元化，可以实现基于工业机器人应用系统任务的动作流程设计，夹具、

载具及执行机构的选择，工业机器人系统安装、调试、示教及离线编程，PLC

编程，HMI组态编程，视觉等传感器技术的应用。

同时平台具有一定的开放性，可以体现工业机器人的多种应用（例如：分拣、

装配、码垛、打磨等），并重点突出考核选手在现场基于给定任务的工业机器

人系统创新性设计应用能力。
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本届大赛技术特点

七、任务载体工业化

为了进一步增强工业机器人行业高技能人才与岗位职业能力的协调发展，所有

竞赛任务均采用工业产品的真实生产、工艺流程，例如指尖陀螺的装配、纪念

币分拣及包装、数字键盘装配、泵盖打磨与抛光、多品种物料转运及码垛等，

考核的核心技能就是工业机器人行业高技能人才在工业生产中所需要掌握的基

本技能。
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本届大赛技术特点

八、突出智能制造，强调个性化定制

随着智能制造的发展和MES（制造执行系统）的扩展，个性化定制已成为智能

制造变革的一个重要方向，将颠覆“传统制造”，本届大赛要求在工作站终端

（触摸屏）进行个性化定制信息输入，如：某仓位放置某种颜色的陀螺（颜色

和位置任意指定，控制系统将自动适应，无需再次编写调试程序），工作站将

根据定制信息完成指定陀螺的装配和存储工作。
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本届大赛技术特点

九、突出协同配合，强调工作站系统节拍优化

本届大赛采用机器人行业最为成熟和用量最大的SCARA四关节工业机器人、通

用六关节工业机器人和AGV移动机器人相互配合完成指定任务，充分体现了智

能制造中多机器人协同工作的技术优势，并通过系统运行的节拍优化，提高工

作站的工作效率和稳定性。
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本届大赛技术特点

十、任务评价客观化

所有设计任务均可以借助故障检测系统对I/O接线及通讯设置进行测试，给予客

观评分，所有工艺标准均对标世界技能大赛制造与工程技术大类评分标准，所

有工作任务都可以按照客观的任务动作表现形式进行客观评分，设备无动作表

现者均不得分，即使是打磨任务中的打磨后工件评分，也对打磨表面采用工业

视觉进行客观量化评分。竞赛任务完成度，生产效率，产品合格率，完成任务

的规范性和安全性等方面也都采用量化的考核评价。
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打磨抛光工作站的装配、检测与调试

实操任务及比赛结果分析
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该任务分两阶段进行，一阶段为工作站的设计仿真、装配及故障排除，

用时两小时，二阶段为工作站的编程与调试，用时六小时。

实操任务及比赛结果分析
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第一阶段要求选手自行设计工作站布局仿真，根据仿真布局尺寸或提

供参考机械图纸，严格按照电气原理图、气动回路图及装配过程工艺

卡片完成装配及接线，并排除已设置的故障。

实操任务及比赛结果分析
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选手的安全防护意识较强，尤其时安全帽的使用。

但是护目镜的使用选手比较随意。

实操任务及比赛结果分析
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系统方案设计部分

实操任务及比赛结果分析

总体设计部分得分率不高，反应出选手在系统设计方面的能力
不足，仍然停留在看图装配阶段
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机械装配部分

实操任务及比赛结果分析

总体完成的较好，反应出在安装规范性方面的意识逐渐在增强，但在一
些细节上仍有待提高
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电气接线部分

实操任务及比赛结果分析
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气路连接部分

实操任务及比赛结果分析
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故障排除部分

实操任务及比赛结果分析
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第二阶段分为手动测试、自动测试和效率测试三部分，要求选

手严格按照任务书要求，无固定流程的完成随机设置的工作任

务。所有评分均以客观的任务结果进行评价，无主观分值。

实操任务及比赛结果分析
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触摸屏手动测试

实操任务及比赛结果分析
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AGV手动测试

实操任务及比赛结果分析
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视觉系统手动测试

实操任务及比赛结果分析
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四轴工业机器人手动测试

实操任务及比赛结果分析
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六轴工业机器人打磨抛光手动测试

实操任务及比赛结果分析
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第二阶段安全文明生产

实操任务及比赛结果分析
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自动测试任务

实操任务及比赛结果分析
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自动测试任务

实操任务及比赛结果分析
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自动测试任务

实操任务及比赛结果分析

31



全国工业机器人技术应用技能大赛 技术点评

总结——

机械装配：大部分选手能按照要求进行正确装配，也有部分选

手没看《装配工艺卡》，导致部分选手工艺错误，失分较多。

电气接线:好多选手的线号没有按照工艺过程卡的要求正确套线

号管，部分选手还不能做到精益求精，离工匠精神还有一段距

离，更有一部分选手看不懂电气原理图，选手综合能力不够强。

编程调试:部分选手不理解题意，或擅自更改任务流程，还有部

分选手硬背程序，不能做到灵活应用，随机应变，导致程序流

程与任务书要求不一致。
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总结——
• 选手的综合素质比去年有较大的提高，能够自己组织思路去完

成任务！在安装及编程方面都有较高的能力！但在实际操作中

紧张、不注重细节影响了选手的发挥！

• 每个模块的单独动作基本都能完成，但整个设备出现联动时，

完成率较低，选手的综合调试程序能力有待提高

• 在体现独立设计能力，视觉传感器与机器人协作能力方面还有

差距。

• 精益求精的工匠精神体现较弱，只注重系统工作过程，而忽略

工作质量，这也导致部分选手失分严重。
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总结

本届全国工业机器人技术应用技能大赛实现了大赛的技术目

标，全面检验了我国机器人技能人才在工业机器人产线布局的

基本设计、系统安装、故障排除、机器人及系统编程、调试、

优化、多机器人协作应用、智能感知等方面的综合能力。

大赛选手体现出良好的精神风貌及拼搏向上的斗志，展

示了我国在机器人应用高技能人才培养方面的成果，对促进

培养该领域技能人才发展起到了重要的作用。
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基于岗位流程系统化教学模式

*/22

让我们一起努力将全国工业机器人技

术应用技能大赛做得更好，为实现国

家智能制造战略、从制造大国向制造

强国方面迈进培养更多的高技能人才。
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